1. METODOS DE INTERVALO SIMPLE

1.1. Métodos basados en la aproximacion de la derivada

1.1.1. Método de Euler

Yir1 =Y + At o(t;,y;) ; T(A)

1.1.2 Método de Diferencias Centradas

Yir1 =91+ 24t (t,y;) s T(AL?)

1.2. Métodos basados en desarrollos en serie

1.2.1. Método del Desarrollo en Serie de Sequndo Orden

At?
Yir1 =¥ + At o(ti ;) + —- (‘Pg(ti’yi) + ‘Pé,(tz',yz')ﬂti,yi))  T(AL?)

1.3. Métodos de Runge-Kutta

1.3.1. Métodos de Runge-Kutta de Segundo Orden

Yir1 =Y + At B(t;,y;)
®(t,y) =woko + wiky

ko =e(t,y)
k1 =p(t + 012ty + (wipko)At)

1 1
wo +wyp = 1; wyb = 5 wiwyo = 3

1.8.1.1. Método de Fuler Modificado

wo=0; wr=1 =5 wip=g ;7(At?)



1.8.1.2. Método de Heun

1 1
wp=5; wi=5; O=1  wp=1 ;7(At?)
2 2
1.8.1.3. Método de Ralston
1 2 3 3
— . _ 2. _ = _ 2 (A2
wp=3;  wi=gi =5 wi =g s 7(AL7)
1.8.1.4. Método de Tercer Orden para (p.fy =0
1 3 2 2
— . _ . 9, = =- _ = (A2
wo 4’ w1 4’ 1 3’ w10 3 57-( )

1.3.2. Métodos de Runge-Kutta de Tercer Orden

Yir1 =y + At (4, y;)
®(t,y) =woky + wik] + woko
ko =¢(t,y)
k1 =p(t + 01 Aty + (wipko)At)
ko =p(t + 02At,y + (wopky + war1ky)At)

_1. 1 1
wo + wy +wz =1 w161 + wolby =5 wle% + w20% —3
wobway =5 61 =wio; o =woq + woy

1.8.2.1. Método de Kutta

1
wo _6; 4 1
wy ==; wy =
1 6 6 3
01 =3 0y =1; s T(At?)
]_ = — 1' =
wip ==; w0 ; wyy =2
2
1.8.2.2. Método de Heun de Tercer Orden
1
. 3
wO _45 wl _0, w2 :Z
1 2
01 =73 92 ) ’T(At?))
3 3 9
1 —0- _“
wip =3; wo( =0; w21 =3



1.3.3. Métodos de Runge-Kutta de Cuarto Orden

Yir1=Y; + At Q(t

z:yz)

®(t,y) =woky + w1k + woks + w3ks

ko =¢(t,y)

kq :<p(t + 01 At, Y+ (wloko)At)

ko =p(t + 02At,y + (waoko + warky)At)

k3 =p(t + 03At,y + (w3oko + w3rky + w3gks)At)

1.8.8.1. Método de Kutta de Cuarto Orden

wo —?
01 25;
w10 9
w3o =0;

L _1 1

w1 —3 w2 —3 w3 :6
b == b3 =1
2 1
wap =0; w21 =y
wgy =0; w3z =1

1.8.8.2. Método de cuarto orden asociado a la cuadratura de Newton-Cotes

1 3
wo =3; wy =3; 3 1
8 8 °. =
o 1 0 2. Ty TR
1 _37 2 _37 03 —
1 1 =
wi) =7; wo) = — 7; wa1 =1
3 w3g =1
w3o =1; w3p = — 1
1.8.8.8. Método de Gill
2 1
1 wy == (1 - —2); 2004+ 1y,
wo —6; 6 \/§ w3 6(1+ \/5)5 1
1 w3 ==
I _1. 02 = 03 = 6
1 _25 2 1
1 Wwag :(_1 4 i), way =(1 — 7)
W10 =5 2 /2 12
1 =(14 —
\/5 2

(At



2. METODOS DE INTERVALO MULTIPLE

2.1. Férmulas Abiertas (PREDICTORES) (Métodos de Adams-Bashford)
2.1.1. k=0, r=38
At 4
Yir1=9Y; + ﬁ(55¢i —59p; 1 +37p; 92— 9p;_3) s T(AL®)
2.1.2. k=1, r=1
Yir1 = Yi—1 + 2Atp; ;T(AL?)
2.1.8. k=8, r=3
4Nt
Yit1 =Yi_3+ 7(2% — Qi1 +2p;_2) ;T(Ath)
9.1.4. k=5, r=>5
3At ]
Yit1=Yi5+ ﬁ(ll% — 14¢p;_1 +26p; o — 1dp;_3 + 11p;_4) ; T(AtY)
2.2. Férmulas Cerradas (CORRECTORES) (Métodos de Moulton)
2.2.1. k=0, r=3
At )
Yir1 =Y+ ﬁ(g‘PHl +19¢; — 5p;_1 + @;_2) s T(AL?)

2.2.2. k=1, r=3

At
Yirl =Yi1+ ?(%’H +4p; + ;1) ;T (Ath)
2.2.5. k=3, r=5
DAL ]
Yirl = Yi—3+ ——(Tpj11 + 32¢; + 12¢; 1 + 32¢; o + Tp;_3) ; T(AL)

45



2.3. Métodos PREDICTOR-CORRECTOR

2.8.1. Método de Adams-Moulton de Cuarto Orden

Predictor: k=0, r=3
Corrector: k=0, r=3

2.8.2. Método de Milne de Cuarto Orden

Predictor: k=3, r=3
Corrector: k=1, r=3

2.8.8. Método de Milne de Sexto Orden

Predictor: k=5, r=>5
Corrector: k=3, r=>5



